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Presentacion de la unidad de aprendizaje.

Introducir al estudiante en el ambiente de desarrollo y conocimientos del hardware en los PLC's mas

comerciales y usado en la industria

Conocer el funcionamiento basico, el hardware y la expansidon del mismo asi como la bases de la programacion

para aplicaciones de prueba

Propésito de la unidad de aprendizaje.

Conocer el funcionamiento de los Controladores, programacion y ambientes de desarrollo de Ldgicos
Programables (PLC's), asi como lenguajes de programacion para diferentes arquitecturas. Ademas se

implementaran aplicaciones basicas de prueba

Competencias profesionales.

Contribucion de la unidad de aprendizaje al

Capacidad para desarrollar e impulsar nuevos modelos | perfil de egreso.

tecnoldgicos.

Capacidad para formular y gestionar proyectos.

Capacidad para identificar, plantear y resolver problemas. Es capaz de evaluar y adaptar tecnologias
Conocimiento sobre el area de estudio y la profesidn. existentes o en fase de desarrollo. Puede

desarrollar sistemas para el procesamiento digital
de senales.

ESTRUCTURA DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

Contenidos

Secuencia tematica

1. Generalidades

1.1 Introduccién
1.2 ¢Cémo se selecciona un PLC?




1.3 Unidad central de procesamiento
1.4 Unidad de memoria
1.5 Fuente de poder

2. Sistemas de control implementados en un
PLC

2.1 Sistemas de nimeros

2.2 Entradas salidas digitales

2.3 Entradas salidas analogas

2.4 Direccionamiento en los PLC'S

3. Programacién de un PLC's

3.1 Lenguajes de programacion

3.2 Instrucciones basicas

3.3 Elementos de un diagrama de escalera
3.4 Diagramas basicos

3.5 Disefio de programas

4. Aplicaciones de control industrial

4.1 Sugerido por el profesor

CRITERIOS DE EVALUACION

Modalidad de evaluacion sugerida Marque el método empleado (X) | Porcentaje de evaluacion
Examenes parciales ()
Examen final ()
Participacidn en clase (X) 10
Circulos de estudio ()
Busqueda de informacion (X) 10
Realizacion de practica (X) 40
Resefia de lecturas selectas ()
Asistencia (X) 10
Otra (especifique): Tareas 30
Total 100
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